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Valvulas >

Servicio de

09 10 11
Terminales de Motion Terminal > Sensores >
valvulas »

Soft Stop

Con el Soft Stop, casi todo es posible. Reduccion
de un 30 por ciento del tiempo necesario para la
ejecucion de los movimientos de actuadores neu-
maticos y disminucion drastica de las vibraciones.
El programa de seleccion realiza todos los calculos
necesarios.

Este software esta disponible

« en Internet, en www.festo.com/catalogue,
haciendo clic en el botdn azul "Ingenieria",

« oenelDVD através del "Ingenieria"

Actuadores lineales con sistema de medicion
de recorrido

Actuadores lineales con sistema de medicion
de recorrido

Actuadores lineales con sistema de medicion
de recorrido

 Conduccion integrada de aire
« Opcionalmente con sistema de medicion de recor-

rido integrado o regulador de posiciones completa-

mente integrado
P65, IP67, IP69K, NEMA4
Certificacion ATEX

Tipo DFPI DFPI-NB3P DDLI
Diametro del émbolo 100 mm, 125 mm, 160 mm, 200 mm, 250 mm, 100 mm, 125 mm, 160 mm, 200 mm, 250 mm, 25mm, 32 mm, 40 mm, 63 mm
320 mm 320 mm
Fuerza tedrica con 6 bar, avance | 4712 ... 48255 N 4712 ... 48255 N 295...1870N
Carga de masa max., horizontal 30 ... 180 kg
Carga de masa maxima, vertical 10 ... 60 kg
Carrera 40...990 mm 40 ...990 mm 100 ... 2000 mm
Descripcion « Interfaces de fijacion para vélvulas segin « Interfaces de fijacion segiin 1SO 15552 < Sobre la base del actuador lineal DGC-K
DIN 3358 « Ejecucion robusta con tirantes « Singuia

« Opcionalmente con sistema de medicion de recor-
rido integrado o regulador de posiciones completa-
mente integrado

IP65, IP67, IP69K, NEMA4

Certificacion ATEX

« Con sistema de medicién de recorrido sin contacto
« Con controlador de ejes CPX-CMAX, apto para el
posicionamiento

Con regulador de posiciones finales CPX-CMPX,
SPC11 para regulacion de posiciones finales
Utilizacién como cilindro de medicion
Conexiones de aire comprimido en la superficie
frontal

Grado de proteccion IP67

Para instalar enla guia del cliente

Conexiones de aire comprimido en la superficie
frontal

=> Pagina/online

dfpi

dfpi

ddli
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Actuadores lineales con sistema de medicion de recorrido

Cilindronormalizado con sistema de medicion Cilindro normalizado con sistema de medicion Actuadores lineales con si de medicion 03
de recorrido de recorrido de recorrido
Tipo DDPC DNCI DGCI
Diametro del émbolo 100 mm, 80 mm 32 mm, 40 mm, 50 mm, 63 mm 18 mm, 25 mm, 32 mm, 40 mm,
63 mm
Fuerza tedrica con 6 bar, avance | 3016 ... 4712 N 415...1870 N 153...1870N
Carga de masa max., horizontal | 300 ... 450 kg 45...180 kg 1..180kg
Carga de masa maxima, vertical | 100 ... 150 kg 15...60 kg 1..60kg
Carrera 10...2000 mm 10... 2000 mm 100 ... 2000 mm
Descripcion « Cilindro segin norma ISO 15552 « Cilindro segtin norma ISO 15552 « Conguia
 Con sistema de medicion de recorrido sin contacto | ¢ Con sistema de medicidn de recorrido integrado; « Con sistema de medicion de recorrido sin contacto
« Con controlador de ejes CPX-CMAX, apto para el medicion sin contacto, relativa y analdgica y con medicion absoluta
posicionamiento  Apropiado para las aplicaciones servoneumaticas | * Apropiado para las aplicaciones servoneumaticas
« Con regulador de posiciones finales CPX-CMPX o con controlador de ejes CPX-CMAX, regulador de con controlador de ejes CPX-CMAX, regulador de
SPC11, apropiado para la regulacion de posiciones | posiciones finales CPX-CMPX o SPC11, y mddulo posiciones finales CPX-CMPX o SPC11, y mddulo
finales de medicion CPX-CMIX de medicion CPX-CMIX

Utilizacion como cilindro de medicion Vastago con rosca exterior Conexiones de aire comprimido frontales o en la

* Variantes de vastagos * Variantes de vastagos superficie delantera
* Amortiguacion fija  Opcionalmente con guia de rodamiento de bolas,
* Opcionalmente con gufa de rodamiento de bolas, unidad de bloqueo
unidad de bloqueo
=> Pagina/online ddpc dnci dgci

Sistemas servoneumaticos de posicionamiento

Actuadores giratorios con sistema de medicion de recorrido
S

Médulos giratorios con sistema de medicion del angulo

Tipo DSMI-B
Diametro del émbolo 25mm, 40 mm, 63 mm
Momento de giro tedrico 5...40 Nm

con 6 bar

Momento de inercia 0,03 ... 0,6 kgm?

de la masa max., horizontal

Momento de inercia 0,03 ... 0,6 kgm?

de la masa max., vertical

Angulo de giro 0..272°

Descripcion * Con aleta pivotante

* Potenciometro giratorio integrado

« Apropiado para las aplicaciones servoneumaticas con controlador de ejes CPX-CMAX, regulador de posiciones finales CPX-CMPX o SPC11, y modulo de medicion
CPX-CMIX

« Construccion compacta

=>» Pagina/online dsmi
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posicionamiento >

Controladores de ejes

Valvulas >

Servicio de

09 10 11
Terminales de
valvulas »

Motion Terminal > Sensores >

Controladoresde ejes Reguladores de posiciones finales Reguladores de posiciones finales
Tipo CPX-CMAX CPX-CMPX SPC11
Cantidad de ramales por eje 1 1 1
Ejes por ramal 1 1 1
Descripcion « Controlador de ejes a modo de médulo CPX, * Regulacion electronica de posiciones finales,  Avance rapidoy suave hasta la posicion final,
para actuadores con o sin vastago, asi como para para actuadores neumaticos con 2 posiciones intermedias adicionales
actuadores giratorios * Soft Stop para frenado suave y aceleracion rapida | * Amortiguacion electronica en las posiciones finales
* Regulacion de fuerza y posicion « Utilizacion en combinacién con todos los buses de | * Puesta en funcionamiento rapida y sencilla:
« Utilizacion en combinacién con todos los buses de campo/EtherNet disponibles en CPX configurar, memorizary jlisto!
campo/EtherNet disponibles en CPX, asi como con | ¢ Puesta en funcionamiento sencilla gracias a  Soporta los vastagos neumaticos, las unidades sin
la unidad de control CEC Festo plug and work vastagoy los actuadores giratorios
* Puesta en funcionamiento sencilla mediante fun- | « Reduccién aproximada del 30 % en el tiempo ne-
cion de identificacion automatica cesario para la ejecucion y del 30 % en el consumo
« Rapida puesta en funcionamientoy amplio diagné- |  de aire con respecto a cualquier otra neumatica
stico con el software de parametrizacion FCT estandar similar
« Posiciones finalas con 2 posiciones intermedias
adicionales de libre ajuste
=> Pagina/online cpx-cmax cpx-cmpx SPC11

Sistemas de medicion de recorrido

Sistemas de medicion de recorrido

Sistemas de medicion de recorrido

Sistemas de medicion de recorrido

Tipo MLO-POT-TLF MLO-POT-LWG MME-MTS-TLF
Carrera 225...2000 mm 100 ... 750 mm 225...2000 mm
Principio de medicion Analdgico Analdgico Digital
del sistema de medicion
de recorrido
Seiial de salida Analdgica Analdgica Protocolo CAN tipo SPC-AIF
Resolucion de recorrido 0,01 mm 0,01 mm <0,01 mm
Descripcion * Potencidémetro de plastico conductor « Potenciometro de biela * Método de medicion: magnetorresistivo
« Medicion absoluta de alta resolucion * Medicion absoluta de alta resolucion « Sin contacto y con medicion absoluta
* Movimientos rapidos y gran duracién * Gran duracion « Gran velocidad de procesamiento
« Conexiones enchufables * Grado de proteccion IP65 * Producto de sistema para la técnica servoneuma-
« Conexiones enchufables tica de posicionamiento y Soft Stop
« Grado de proteccion IP65
=> Pagina/online mlo mlo mme
494 = www.festo.com/catalogue/... Y Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h Reservado el derecho de modificacion - 2018/11



https://rodavigo.net/es/c/neumatica/f/festo
https://rodavigo.net/es/c/neumatica/f/festo

12 13

Sistemas de

Preparacion del aire
vision »

comprimido »

14 15 16 17
Tecnologia neumdtica ~ Técnica de conexiones  Tecnologia de Otros equipos
de conexiones > eléctricas » control y software > neumaticos >

Valvulas proporcionales de vias

Tipo

Valvulas proporcionales de vias
VPWP

Servicio de

18 19 20 21 (©)
Automatizacion de Soluciones listas Sistemas con Servicios »
procesos continuos > para instalar > funcion especifica >

Guia de productos

Valvulas proporcionales de vias
MPYE

Apéndice »

Funcién de la valvula

Valvula proporcional de 5/3 vias, normalmente cerrada

5/3 normalmente cerrada

Conexion neumatica 1

G1/8, G1/4,G3/8

G1/8, G1/4, G3/8, M5

Presion de funcionamiento 4...8 bar
posicionar/Soft Stop
Presion de funcionamiento 0...10 bar 0...10 bar

Caudal nominal normal

350 ... 2000 |/min

100 ... 2000 |/min

Descripcion

* Valvula de corredera regulada

Control digital

Sensores de presion integrados, para monitorizacion y regulacion de la fuerza
Con autoidentificacion

Funcion de diagnosis

Salida digital integrada, por ejemplo para una unidad de bloqueo/frenado
Apropiada para aplicaciones servoneuméticas con CPX-CMAX y CPX-CPMX

 Valvula de corredera regulada

< Control proporcional

« Entrada del valor nominal como sefial analdgica de tension (0 ... 10'V)
 Apropiada para aplicaciones servoneumaticas con SPC11

=> Pagina/online

vpwp

mpye

Interfaces de sensores

Tipo

Interfaces de sensores
CASM

Convertidor de valores de medicion
DADE

Funcion de diagnéstico

Indicador LED

Indicador LED

Conexion eléctrica

Conector tipo zocalo M12, con 5, 8 pines

Conector tipo zocalo M12, con 8 pines

sistema de medicion

Conexion eléctrica Conector tipo clavija M9, con 5 pines

interfaz de control

Interfaz de control CAN-Bus con protocolo de Festo, digital, sin resistencia de terminacion

Descripcion

Para el accionamiento de actuadores de posicionamiento neumaticos con los
(ltimos sistemas servoneumaticos como CPX-CMAX, CPX-CMPX'y CPX-CMIX
Cableado corto para sefiales analdgicas, transmision segura y digitalizada de
bus

Comodo sistema plug and work, con identificacion automatica y diagnéstico
completo

Alto grado de proteccion IP67

 Para cilindro normalizado DNCI, DDPC

« Convierte las sefiales del sensor en sefiales de tension o intensidad
« Indicacion de diagnéstico mediante LED

« Fijacion mediante taladro pasante

=> Pagina/online

casm

dade
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